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Lesen Sie die Bedienungsanleitung, das beiliegende Heft , Garantie-
und Zusatzhinweise” sowie die aktuellen Informationen und Hinweise
im Internet-Link am Ende dieser Anleitung vollstandig durch. Befolgen
Sie die darin enthaltenen Anweisungen. Diese Unterlage ist aufzube-
wahren und bei Weitergabe des Gerates mitzugeben.

Funktion / Verwendung

Der mechanische Roll-Entfernungsmesser ist fir den Einsatz auf Geraden und
in Kurven bestimmt. Das mechanische Messrad liefert genaue Messwerte bei
Entfernungsmessungen bis 9.999,9 m. Der bewegliche Zeiger gibt dabei die
genaue Start- und Endposition an. Durch die einklappbare Ausfihrung und
Transporttasche ist der Entfernungsmesser einfach zu transportieren.

Allgemeine Sicherheitshinweise

— Setzen Sie das Gerat ausschlieBlich gemaB dem Verwendungszweck
innerhalb der Spezifikationen ein.

— Die Messgerate und das Zubehor sind kein Kinderspielzeug.

@ Vor Kindern unzugénglich aufbewahren. @

— Baulich darf das Gerat nicht verandert werden.

— Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen Belastung,
enormen Temperaturen oder starken Vibrationen aus.

— Bei Umbau in die Transportlage Quetschgefahr beachten.

— Feuchtigkeit und Sand maoglichst vermeiden, nach Gebrauch gut reinigen.

— Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise von lokalen bzw. nationalen
Behorden zur sachgeméBen Benutzung des Gerétes.

Hinweise zur Wartung und Pflege

Reinigen Sie alle Komponenten mit einem leicht angefeuchteten Tuch und
vermeiden Sie den Einsatz von Putz-, Scheuer- und Losungsmitteln. Lagern
Sie das Gerat an einem sauberen, trockenen Ort.

Kalibrierung

Das Messgerat muss regelmaBig kalibriert und geprift werden, um die Genauig-
keit und Funktion zu gewahrleisten. Wir empfehlen ein Kalibrierungsintervall von
einem Jahr. Setzen Sie sich mit Ihrem Fachhandler in Verbindung oder wenden
Sie sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.

2 @
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rutschfester Griff
Messrad feststellen

Arretierhebel

Messrad mit 0,5m Umfang

0O NOoO W

mechanisches Z&hlwerk @
Messwert |6schen

Messwert l6schen

beweglicher Zeiger zur Angabe

der Start- und Endposition

K Messwert |6schen

Das mechanische Zéhlwerk kann durch Driicken der Taste 6 oder des Hebels 7
auf Null gesetzt werden.
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El Messung von Wand zu Wand - I -

1. Messrad mit der Rickseite des Rades J ]
@ an die Wand stellen. !
2. Das Messrad geradeaus bis zur
zweiten Wand bewegen.
3. Messwert ablesen und den Durch-
messer des Rades addieren.

R + Messwert + R

Um ein genaues Messergebnis zu erzielen, muss die Fihrungsstange
l wadhrend der gesamten Messung im gleichen Winkel geftihrt werden.
Eine senkrechte Ausrichtung wird empfohlen.

! Messung von Wand zu Punkt - E -

1. Messrad mit der Rickseite des Rades J ]
an die Wand stellen. !

2. Das Messrad geradeaus bis zum
markierten Punkt bewegen.

3. Messwert ablesen und den
Radius des Rades addieren.

R + Messwert

02 @
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H Messung von Punkt zu Punkt - It -

1. Den Zeiger (8) an den ersten
markierten Punkt stellen.

2. Das Messrad geradeaus bis zum
zweiten markierten Punkt bewegen.

3. Messwert ablesen.

Messwert

Technische Daten Technische Anderungen vorbehalten. 20W13

Genauigkeit +0,1%
Reichweite 0-9.9999m
Radius Messrad 79,5 mm
Umfang Messrad 500 mm
Einheiten m
@ Abmessungen (B x H x T) ;Z(S) i ?ggg;?gomn:nnjelngeklappt) / @
Gewicht 1050 g (ohne Zubehor)

EU-Bestimmungen und Entsorgung

Das Gerat erfullt alle erforderlichen Normen c €
fir den freien Warenverkehr innerhalb der EU.

Weitere Sicherheits- und Zusatzhinweise unter:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Completely read through the operating instructions, the , Warranty
and Additional Information” booklet as well as the latest information
under the internet link at the end of these instructions. Follow the
instructions they contain. This document must be kept in a safe place
and passed on together with the device.

Function / application

The mechanical distance measuring wheel is designed for use on straight lines
and curves. The mechanical measuring wheel delivers accurate measured values
when measuring distances of up to 9.999,9 m. The moving pointer shows the
exact start and end positions. The folding design and transport case make the
measuring wheel easy to carry.

General safety instructions
— The device must only be used in accordance with its intended
purpose and within the scope of the specifications.
— The measuring tools and accessories are not toys.
@ Keep out of reach of children. @
— The structure of the device must not be modified in any way.
— Do not expose the device to mechanical stress, extreme
temperatures or significant vibration.
—Take care not to pinch your fingers when folding the device
into transport position.
— Avoid moisture and sand, clean thoroughly after use.
— Please ensure compliance with the safety regulations set out by local and
national authorities with regard to the correct and proper use of the device.

Information on maintenance and care
Clean all components with a damp cloth and do not use cleaning agents,
scouring agents and solvents. Store the device in a clean and dry place.

Calibration

The measuring device must be calibrated and tested on a regular basis to ensure
it is accurate and working properly. We recommend carrying out calibration once
a year. Contact your distributor or the UMAREX-LASERLINER service department.
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4 Measuring wheel with
0,5 m circumference

@ 5 Mechanical counter @
6 Delete measured value
1 Non-slip handle 7 Delete measured value
2 Lock measuring wheel 8 Moving pointer for
3 Locking lever start and end position

Kl Delete measured value
The mechanical counter is set to zero by pressing button 6 or lever 7.

l
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El To measure from wall to wall - I = _E

1. Position the device with the rear of ] ]
@ the measuring wheel against the !
wall.
2. Move the measuring wheel straight
to the other wall.
3. Read off the measured value and
add the diameter of the wheel. R + Measurement + R

To achieve accurate measurement results, the guide bar must be held
l at the same angle during the entire measurement. A vertical position
is recommended.

E To measure from wall to spot - E - _E

1. Position the device with the rear of ] ]
the measuring wheel against the !
wall.

2. Move the measuring wheel straight
to the marked spot.

3. Read off the measured value and |

add the radius of the wheel. ‘ R + Measurement

[ GD)
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H To measure from spot to spot = E -

1. Position the pointer (8) on the first
marked spot.

2. Move the measuring wheel straight
to the other marked spot.

3. Read off measured value.

Measurement
Technical data Subject to technical alterations. 20W13
Accuracy +0.1%
Range 0-9,999.9m
Measuring wheel radius 79,5 mm
Circumference of measuring wheel 500 mm
Units m
) ) 190 x 430 x 145 mm (folded) /
@ Dimensions (W x H x D) 245 x 1040 x 100 mm @
Weight 1050 g (without accessories)

EU directives and disposal

This device complies with all necessary standards c €
for the free movement of goods within the EU.

Further safety and supplementary notices at:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Lees de handleiding, de bijgevoegde brochure ,Garantie- en aanvul-
lende aanwijzingen’ evenals de actuele informatie en aanwijzingen
in de internet-link aan het einde van deze handleiding volledig door.
Volg de daarin beschreven aanwijzingen op. Bewaar deze documen-
tatie en geef ze door als u het apparaat doorgeeft.

Functie / toepassing

De mechanische rol-afstandsmeter is bedoeld voor de toepassing op rechte
stukken en in bochten. Het mechanische meetwiel levert exacte meetwaarden
bij afstandsmetingen tot 9.999,9 m. De beweeglijke wijzer geeft daarbij

de exacte start- en eindpositie aan. Dankzij de inklapbare uitvoering en de
transporttas kan de afstandsmeter eenvoudig worden getransporteerd.

Algemene veiligheidsaanwijzingen
— Gebruik het apparaat uitsluitend doelmatig binnen
de aangegeven specificaties.
— De meetapparaten en het toebehoren zijn geen kinderspeelgoed.
@ Buiten het bereik van kinderen bewaren. @
— De bouwwijze van het apparaat mag niet worden veranderd!
— Stel het apparaat niet bloot aan mechanische belasting,
extreme temperaturen of sterke trillingen.
— Let bij de ombouw naar de transportstand op voor bekneld raken.
—Vocht en zand zo veel mogelijk vermijden, na gebruik goed reinigen.
— Neem de veiligheidsvoorschriften van lokale resp. nationale instantiesvoor
het veilige en deskundige gebruik van het apparaat in acht.

Opmerkingen inzake onderhoud en reiniging

Reinig alle componenten met een iets vochtige doek en vermijd het gebruik
van reinigings-, schuur- en oplosmiddelen. Bewaar het apparaat op een
schone, droge plaats.

Kalibratie

Het meettoestel moet regelmatig gekalibreerd en gecontroleerd worden om de
nauwkeurigheid en de functie te waarborgen. Wij adviseren, het apparaat een

keer per jaar te kalibreren. Neem hiervoor contact op met uw vakhandelaar of

de serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER.

10 (D

®
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5 Mechanische teller
@ 6 Meetwaarde wissen @
1 Slipvaste handgreep 7 Meetwaarde wissen
2 Meetwiel vastzetten 8 Beweeglijke wijzer voor
3 Vastzethendel de indicatie van de starten
4 Meetwiel met 0,5 m omtrek de eindpositie

K Meetwaarde wissen

De mechanische teller kan door indrukken van toets 6 of door de bediening
van hendel 7 op nul worden gezet.
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El Meting van wand tot wand - E - _E

1. Stel het meetwiel met de achterzijde ] ]
@ van het wiel tegen de wand. !
2. Beweeg het meetwiel rechtuit naar
de tweede wand.
3. Lees de meetwaarde af en tel
de diameter van het wiel bij het

resultaat op. R + Meetwaarde + R

Voor een exact meetresultaat moet de geleidestang tijdens de
l complete meting in dezelfde hoek worden geleid. Een verticale
uitlijning is hier zinvol.

El Meting van wand tot punt - E - _E

1. Stel het meetwiel met de achterzijde ] ]
van het wiel tegen de wand. !

2. Beweeg het meetwiel rechtuit naar
het gekenmerkte punt.

3. Lees de meetwaarde af en tel
de radius van het wiel bij het

resultaat op. R + Meetwaarde

12 (D
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H Meting van punt tot punt - It -

1. Plaats de wijzer (8) op het eerste
gekenmerkte punt.

2. Beweeg het meetwiel rechtuit naar
het tweede gekenmerkte punt.

3. Lees de meetwaarde af.

Meetwaarde

Technische gegevens Technische veranderingen voorbehouden. 20W13

Nauwkeurigheid +0,1%
Reikwijdte 0-9.999,9 m
Radius meetwiel 79,5 mm
Omtrek meetwiel 500 mm
Eenheden m
@ | Ametngen o) 190430 145 (ngeklapd /| g
Gewicht 1050 g (zonder toebehoren)

EU-bepalingen en afvoer

Het apparaat voldoet aan alle van toepassing zijnde c €
normen voor het vrije goederenverkeer binnen de EU.

Verdere veiligheids- en aanvullende instructies onder:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Du bedes venligst lzese betjeningsvejledningen, det vedlagte haefte

. Garanti- og supplerende anvisninger” samt de aktuelle oplysninger og
henvisninger pa internet-linket i slutning af denne vejledning fuldsteen-
digt igennem. Fglg de heri indeholdte instrukser. Dette dokument skal
opbevares og falge med apparatet, hvis dette overdrages til en ny ejer.

Funktion / Anvendelse

Det mekaniske afstandsmalehjul er beregnet til anvendelse pa rette linjer og
i kurver. Det mekaniske malehjul giver ngjagtige malevaerdier ved afstands-
malinger pa op til 9.999,9 m. Den bevaegelige viser angiver samtidig den
ngjagtige start- og slutposition. Takket vaere sammenklappelig udfarelse og
transporttaske er afstandsmaleren let at transportere.

Almindelige sikkerhedshenvisninger
— Apparatet ma kun bruges til det tiltaenkte anvendelsesformal
inden for de givne specifikationer.
— Maleapparaterne og tilbehgret er ikke legetgj.
@ Skal opbevares utilgaengeligt for barn. @
— Konstruktionsmaessigt ma apparatet ikke aendres.
— Apparatet ma ikke udsaettes for mekanisk belastning,
meget hgje temperaturer eller kraftige vibrationer.
— Veer opmaerksom pa risikoen for knusning ved aendring af transportstilling.
—Undga fugt og sand, hvis det er muligt og renger godt efter brug.
— lagttag sikkerhedsforanstaltningerne fra lokale og/eller nationale
myndigheder med henblik pa saglig korrekt brug af apparatet.

Anmeaerkninger vedr. vedligeholdelse og pleje

Alle komponenter skal renggres med en let fugtet klud, og man skal undlade
brug af rengerings-, skure- og oplgsningsmidler. Apparatet skal opbevares pa
et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleapparatet skal jeevnligt kalibreres og kontrolleres for at garantere
praecisionen og funktionen. Vi anbefaler et kalibreringsinterval pa et ar.
Kontakt din forhandler eller henvend til til serviceafdelingen i
UMAREX-LASERLINER.

u @
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Skridsikkert greb

Lokalisér malehjul

Lasearm

Malehjul med 0,5 m omkreds

0N W

Mekanisk teellevaerk

Slet maleveerdi

Slet maleveerdi

Bevaegelig viser til angivelse
af start- og slutposition

K Slet malevaerdi

Det mekaniske teellevaerk kan nulstilles ved at trykke pa knappen 6 eller pa
handtaget 7.
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F1 Klappes sammen til transport

El Maéling fra vaeg til veeg
1. Malehjulet anbringes med hjulets
@ bagside ind mod vaeggen.
2. Malehjulet kares lige over til den
anden vaeg.
3. Maleveerdi afl aeses, og hjulets

diameter tillegges. }

R + Maleveerdi + R

For at opna et ngjagtigt maleresultat skal styrestangen holdes i samme
s vinkel under hele malingen. Det anbefales, at den indstilles lodret.

[ Maling fra veeg til punkt - I -

1. Malehjulet anbringes med hjulets ] J
bagside ind mod vaeggen. !

2. Malehjulet kares lige frem til det
markerede punkt.

3. Maleveerdi afl aeses, og hjulets
radius tilleegges.

R + Malevaerdi
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H Maling fra punkt til punkt - It -

1. Viseren (8) stilles pa det farste
markerede punkt.

2. Malehjulet kares lige frem til det
andet markerede punkt.

3. Maleveerdi afl aeses.

Maéleveerdi
Tekniske data rorbehold for tekniske @ndringer. 20W13
Ngjagtighed +0,1%
Raekkevidde 0-9.9999m
Radius malehjul 79,5 mm
Omkreds malehjul 500 mm
Enheder m
: ) 190 x 430 x 145 mm (sammenklappet) /
@ Dimensioner (B x H x D) 245 x 1040 x 100 mm @
Vaegt 1050 g (uden tilbehgr)

EU-bestemmelser og bortskaffelse

Apparatet opfylder alle pakraevede standarder c €
for fri vareomsaetning inden for EU.

Flere sikkerhedsanvisninger og supplerende tips pa:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Lisez entierement le mode d’emploi, le carnet ci-joint « Remarques
supplémentaires et concernant la garantie » et les renseignements et
consignes présentés sur le lien Internet précisé a la fin de ces instruc-
tions. Suivez les instructions mentionnées ici. Conservez ces informa-
tions et les donner a la personne a laquelle vous remettez |'instrument.

Fonction / Utilisation

Le télémetre a roue mécanique a été congu pour une utilisation sur des lignes
droites ou courbes. La roue de mesure mécanique fournit des valeurs précises
pour des distances jusqu’a 9.999,9 m. L'aiguille mobile indique alors les
positions de départ et finale précises. La version rabattable de I'instrumentet
la sacoche permettent de transporter aisément le télémétre.

Consignes de sécurité générales

— Utiliser uniquement I'instrument pour I'emploi prévu dans
le cadre des spécifications.

— Les appareils et les accessoires ne sont pas des jouets.

@ Les ranger hors de portée des enfants. @

— Il est interdit de modifier la construction de I'instrument.

— Ne pas soumettre |'appareil a une charge mécanique, a des
températures considérables ni a des vibrations importantes.

— Lors du passage a la position de transport, tenir compte du risque
d'écrasement.

— Dans la mesure du possible, éviter toute exposition a I'humidité et
tout contact avec du sable, nettoyer soigneusement apreés utilisation.

— Priere de tenir compte des mesures de sécurité de I'administration locale
et/ou nationale relative a I'utilisation correcte de I'appareil.

Remarques concernant la maintenance et I’entretien

Nettoyer tous les composants avec un chiffon légerement humide et éviter
d'utiliser des produits de nettoyage, des produits a récurer ou des solvants.
Stocker I'appareil a un endroit sec et propre.

Calibrage

Il est nécessaire de calibrer et de contréler réguliérement I'instrument de mesure
afin d’en garantir la précision et le fonctionnement. Nous recommandons de

le calibrer une fois par an. Communiquez avec votre distributeur ou le service
apres-vente d'UMAREX-LASERLINER.

G

®
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4 Roue de mesure ayant 0,5 m
de circonférence

5 Compteur mécanique
@ 6 Suppression de la valeur mesurée @
7 Suppression de la valeur mesurée
1 Poignée antidérapante 8 Aiguille mobile permettant
2 Bloquer la roue de mesure d'indiquer les positions
3 Levier d'arrét de départ et finale

K Suppression de la valeur mesurée
Le compteur mécanique peut étre remis a zéro par activation de la touche 6

ou du levier 7.

/
Y - )
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El Mesure mur a mur

1. Placer I'arriere de la roue sur le mur.
2. Faire rouler la roue jusqu’au
@ deuxieme mur.
3. Relever la distance mesurée et
y ajouter le diametre de la roue.

R + Valeur mesurée + R

Pour que le résultat de mesure soit précis, la tige de guidage doit
l garder le méme angle pendant toute la mesure. Une orientation
verticale est recommandée.

1 Mesure d'un mur a un point - E - _E

1. Placer I'arriére de la roue sur le mur. ] ]
2. Faire rouler la roue en ligne droite !
jusqu’au point repéré.
3. Relever la distance mesurée
et ajouter le rayon de la roue.

R + Valeur mesurée
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H Mesure d’un point & un autre - It - It

1. Placer I'aiguille (8) sur le premier
point marqué.

2. Faire rouler la roue en ligne droite
jusqu’au deuxieme point repéré.

3. Relever la distance mesurée.

Valeur mesurée

Données techniques Sous réserve de modifi cations techniques. 20W13

Précision +0,1%
Portée 0-9.9999m
Rayon de la roue de mesure 79,5 mm
Circonférence de la roue de mesure | 500 mm
Unités m
@ Dimensions (I x h x p) ;Z(S) i ?ggg;?gomnznnfrabattu) / @
Poids 1050 g (sans accessoires)

Réglementation UE et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes c €
nécessaires pour la libre circulation des

marchandises dans I'Union européenne.

Autres remarques complémentaires et consignes de
sécurité sur: http://laserliner.com/info?an=AEU
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Lea atentamente las instrucciones y el libro adjunto de «Garantia e
informacion complementaria», asi como toda la informacion e indica-
ciones en el enlace de Internet indicado al final de estas instrucciones.
Siga las instrucciones indicadas en ellas. Conserve esta documentacion
y entréguela con el dispositivo si cambia de manos.

Funcién / uso

El odémetro mecanico esta disefiado para medir lineas rectas y curvas. La rueda
de medicién mecanica suministra datos exactos en todas las mediciones de
distancias hasta 9.999,9 m. El indicador mévil muestra también las posiciones
de inicio y fin exactas. La posibilidad de plegar el aparato y la bolsa facilitan el
transporte del odémetro.

Indicaciones generales de seguridad
— Utilice el aparato Unicamente para los usos previstos dentro
de las especificaciones.
— Los instrumentos de medicion y los accesorios no son juguetes
@ infantiles. Manténgalos fuera del alcance de los nifios. @
— No esta permitido modificar la construccién del aparato.
— No exponga el aparato a cargas mecanicas, temperaturas
muy elevadas o vibraciones fuertes.
— Observar el riesgo de aplastamiento al recoger el dispositivo para el transporte.
— Evitar la humedad y la arena dentro de lo posible, limpiar bien después de usar.
— Por favor respete las medidas de seguridad dispuestas por las autoridades
locales o nacionales en relacion al uso adecuado del aparato.

Indicaciones sobre el mantenimiento y el cuidado

Limpie todos los componentes con un pafio ligeramente humedecido y evite el
uso de productos de limpieza, abrasivos y disolventes. Conserve el aparato en
un lugar limpio y seco.

Calibracion

El aparato tiene que ser calibrado y verificado con regularidad para poder
garantizar la precision y el funcionamiento. Se recomienda una periodicidad
de calibracién de un afio. Pédngase en contacto con su distribuidor
especializado o dirfjase al Servicio Técnico de UMAREX-LASERLINER.

2 (&

®
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1 Mango antideslizante

2 Rueda de medicion
con freno de bloqueo

3 Palanca de blogueo

00 N o wn

Rueda de medicién con

0,5 m de perimetro

Contador mecanico @
Borrar medicion

Borrar medicion

Indicador mévil para sefnalar

la posicion de inicio y de fin

Kl Borrar medicién

El contador mecéanico puede ser puesto a cero pulsando el botén 6 o bien con

la palanca 7.
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El Medicion de pared a pared - E - _E
1. Colocar la rueda con la parte ] ]
@ trasera hacia la pared. !
2. Mover la rueda en linea recta
hasta la segunda pared.
3. Leer la medicién y sumar el
didmetro de la rueda.

R + Valormedido + R

Para obtener un resultado exacto es necesario mantener la barra
l gufa en el mismo angulo durante toda la medicién. Se recomienda
una posicién vertical.

1 Medicion de pared a punto - E - _E
1. Colocar la rueda con la parte ] ]
trasera hacia la pared. !
2. Mover la rueda en linea recta
hasta el punto marcado.
3. Leer la mediciéon y sumar
el radio de la rueda.

R + Valor medido

224 (&
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H Medicién de punto a punto - I -

1. Poner la aguja (8) en el primer
punto marcado.

2. Mover la rueda en linea recta
hasta el segundo punto marcado.

3. Leer la medicion.

Valor medido
Datos técnicos sujeto a modifi caciones técnicas. 20W13
Precision +0,1%
Alcance 0-9.9999 m
Radio de la rueda de medicién 79,5 mm
Perimetro de la rueda de medicion 500 mm
Unidades m
. 190 x 430 x 145 mm (plegado) /
@ Medidas (An x Al x F) 245 x 1040 x 100 mm @
Peso 1050 g (sin accesorios)

Disposiciones europeas y eliminacion

El aparato cumple todas las normas requeridas c €
para el libre trafico de mercancias en la UE.

Mas informacion detallada y de seguridad en:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Leggere attentamente le istruzioni per I'uso, I'opuscolo allegato
LUlteriori informazioni e indicazioni garanzia”, nonché le informazioni
e le indicazioni piu recenti raggiungibili con il link riportato al termine
di queste istruzioni. Attenersi alle istruzioni fornite. Questo documento
deve essere conservato e fornito insieme all’apparecchio in caso questo
venga inoltrato a terzi.

Funzione / Utilizzo

Il telemetro meccanico su ruota & destinato all'impiego su rettilinei e in curve.
La ruota di misura meccanica fornisce valori di misura esatti su distanze fino
a9.999,9 m. L'indicatore mobile indica le esatte posizioni di inizio e fine.

Il telemetro é facile da trasportare grazie alla versione richiudibile e alla
valigetta di trasporto.

Indicazioni generali di sicurezza

— Utilizzare I'apparecchio esclusivamente in conformita
con gli scopi previsti e nei limiti delle specificazioni.

@ — Gli apparecchi di misurazione e gli accessori non sono giocattoli. @

Conservare lontano dalla portata di bambini.

— La struttura dell’apparecchio non deve essere modificata.

— Non sottoporre |'apparecchio a carichi meccanici, elevate
temperature o forti vibrazioni.

— Quando si prepara il dispositivo per il trasporto fare attenzione al pericolo
di schiacciamento.

— Evitare il piu possibile umidita e sabbia; pulire bene dopo I'uso.

— Attenersi alle misure di sicurezza stabilite dagli enti locali e nazionali
relative al corretto utilizzo dell’apparecchio.

Indicazioni per la manutenzione e la cura

Pulire tutti i componenti con un panno leggermente inumidito ed evitare
I'impiego di prodotti detergenti, abrasivi e solventi. Immagazzinare
I'apparecchio in un luogo pulito e asciutto.

Calibrazione

L'apparecchio di misurazione deve essere calibrato e controllato regolarmente al
fine di assicurare precisione e funzionamento. Si consigliano intervalli di taratura
annuali. Contattare il proprio rivenditore specializzato oppure rivolgersi al reparto
assistenza della UMAREX-LASERLINER.

26 (D

®
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Tas. .=

4 QOdometro con 0,5 m
di circonferenza

@ 5 Contatore meccanico
6 Cancellazione del valore misurato
1 Manico antiscivolo 7 Cancellazione del valore misurato
2 Fissare la ruota di misura 8 Indicatore mobile per le posizioni
3 Leva di blocco di inizio e di fine

K Cancellazione del valore misurato
Premendo il tasto 6 o impostando la leva 7 a zero si azzera il contatore

meccanico.

/
Y - )
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El Misurazione da parete a parete

1. Posizionare la ruota di misura con
il retro della ruota appoggiato alla
parete.

2. Spostare la ruota di misura in
linea retta fino all‘altra parete.

3. Leggere il valore misurato e
aggiungere il diametro della ruota.

R + Valore dimisura + R

Per ottenere un risultato di misura preciso, il bastone di guida deve
l avere lo stesso angolo durante tutta la misurazione. Si consiglia

® la posizione verticale.

1 Misurazione da parete a punto

1. Posizionare la ruota di misura con
il retro della ruota appoggiato alla
parete.

2. Spostare la ruota di misura in linea
retta fino al punto contrassegnato.

3. Leggere il valore misurato e
aggiungere il raggio della ruota.

28 (D
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H Misurazione da punto a punto -

1. Posizionare I'indicatore (8) sul
primo punto contrassegnato.

2. Spostare la ruota di misura in
linea retta fino al secondo punto
contrassegnato.

3. Leggere il valore misurato.

Valore di misura

Dati tecnici con riserva di modifiche tecniche. 20W13

Precisione +0,1%
Portata 0-9.999,9 m
Raggio ruota di misura 79,5 mm
Circonferenza dell’'odometro 500 mm
Units m
@ Dimensioni (L x A x P) ;Z(S) i ?ggg;?gomn:nnjrlplegato) / @
Peso 1050 g (senza accessori)

Norme UE e smaltimento

L'apparecchio soddisfa tutte le norme necessarie c €
per la libera circolazione di merci all‘interno dell’UE.

Per ulteriori informazioni ed indicazioni di sicurezza:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Nalezy przeczyta¢ w catosci instrukcje obstugi, dofaczona broszure
.Zasady gwarancyjne i dodatkowe” oraz aktualne informacje i
wskazowki dostepne przez tacze internetowe na korcu niniejszej
instrukgji. Postepowac zgodnie z zawartymi w nich instrukcjami.
Niniejsza instrukcje nalezy zachowac i, w przypadku przekazania
urzadzenia, wreczy¢ kolejnemu posiadaczowi.

Funkcja / zastosowanie

Mechaniczny drogomierz do pomiaréw prostych i krzywych odcinkéw.
Mechaniczne koto pomiarowe podaje doktadne wartosci pomiaréw
odlegtosci do 9.999,9 m. Ruchoma wskazéwka podaje przy tym doktadna
pozycje poczatkowa i koncowa. Z uwagi na mozliwo$¢ sktadania oraz
dofaczona torbe miernik odlegtosci mozna wygodnie transportowac.

Ogolne zasady bezpieczenstwa

— Wykorzystywac urzadzenie wyfacznie do zastosowania
podanego w specyfikagji.

@ — Przyrzady pomiarowe oraz akcesoria nie sa zabawkami dla dzieci. @

Przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

— Nie modyfikowa¢ konstrukgji urzadzenia.

— Nie nalezy narazac urzadzenia na obciazenia mechaniczne,
ekstremalne temperatury oraz silne wibracje.

— Podczas przestawiania do potozenia transportowego nalezy pamietac
0 niebezpieczenstwie zmiazdzenia.

— W miare mozliwosci unika¢ wilgotnosci i piasku, po uzyciu doktadnie wyczyscic.

— Prosze przestrzegac srodkow bezpieczenstwa lokalnych lub krajowych
organéw w celu prawidtowego stosowania urzadzenia.

Wskazowki dotyczace konserwadji i pielegnacji

Oczysci¢ wszystkie komponenty lekko zwilzona $ciereczka; unikac
stosowania srodkéw czyszczacych, srodkéw do szorowania i
rozpuszczalnikow. Przechowywac urzadzenie w czystym, suchym miejscu.

Kalibracja

Przyrzad pomiarowy powinien by¢ regularnie kalibrowany i testowany w celu
zapewnienia dokfadnosci i sprawnosci. Zalecamy przeprowadzac kalibracje raz
na rok. W tym celu nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca lub dziatem serwisu
UMAREX-LASERLINER.

0 @

®
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5 Mechaniczny licznik
@ ) 6 Usuwanie wartosci pomiaru @
1 Antyposlizgowy uchwyt 7 Usuwanie warto$ci pomiaru
2 Blokowanie kota pomiarowego 8 Ruchoma wskazéwka do
3 Drazek ustalajacy ustalania pozycji poczatku
4 Koto pomiarowe o obwodzie 0,5 m i korca pomiaru

K Usuwanie wartosci pomiaru
Liczydto mechaniczne mozna wyzerowac poprzez nacisniecie przycisku 6 lub

dzwigni 7.
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El Pomiar od sciany do $ciany

1. Przystawi¢ koto pomiarowe
@ tytem do sciany.
2. Przesunac¢ koto pomiarowe prosto
do nastepnej $ciany.
3. Odczytac wartos¢ pomiaru i dodac
do niej $rednice kota.

R+ Wartos¢ pomiaru + R

Aby uzyskac¢ doktadna wartos¢ pomiaru drazek prowadzacy musi
l by¢ podczas catego pomiaru prowadzony pod tym samym katem.
Zaleca sie ustawienie pionowe.

B Pomiar od sciany do punktu - E -

1. Przystawi¢ koto pomiarowe ] ]
tytem do Sciany. !

2. Przesunac¢ koto pomiarowe prosto
do wyznaczonego punktu.

3. Odczytac warto$¢ pomiaru i dodac

do niej promien kofa. }

R+ Wartos¢ pomiaru

2 @
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H Pomiar od punktu do punktu - It -

1. Ustawic¢ wskazdwke (8) na pierwszy
wyznaczony punkt.

2. Przesunac koto pomiarowe prosto
do wyznaczonego drugiego punktu.

3. Odczytac wartos¢ pomiaru.

\Wartos¢ pomiaru

Dane Techniczne Zmiany zastrzezone. 20W13

Doktadnos¢ +0,1%
Zasieg 0-9.999,9m
Promien kota pomiarowego 79,5 mm
Obwod kota pomiarowego 500 mm
Jednostki m
® | wmaysno N
Masa 1050 g (bez akcesoriéw)

Przepisy UE i usuwanie

Przyrzad spetnia wszystkie normy wymagane c €
do wolnego obrotu towaréw w UE.

Dalsze wskazéwki dotyczace bezpieczerstwa
i informacje dodatkowe patrz:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Lue kayttoohje, oheinen lisdlehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka taman
kayttdohjeen lopussa olevan linkin kautta |6ytyvat ohjeet ja tiedot

= kokonaan. Noudata annettuja ohjeita. Sailyta néma ohjeet ja anna
ne laitteen mukana seuraavalle kayttajalle.

Toiminta / Kaytto

Mekaaninen mittauspyora suorien ja kaarteita sisaltavien matkojen mittaamiseen.
Mekaaninen mittauspyora mittaa tarkasti 9.999,9 metriin saakka. Liikkuva
osoitin ilmaisee tarkan aloitus- ja lopetuskohdan. Helppo kuljettaa
kokoontaitettavan rakenteen jakuljetuslaukun ansiosta.

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kayta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttotarkoitukseen
teknisten tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivat ole tarkoitettu lasten leikkeihin.
Sailyta ne poissa lasten ulottuvilta.

— Laitteen rakenteeseen ei saa tehda muutoksia.

@ — Al3 aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean lampétilan @

tai voimakkaan tarindn aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Huomioi puristumisvaara, kun taitat laitteen kokoon kuljetusasentoon.

— Valta kosteutta ja hiekkaa, puhdista hyvin kayton jalkeen.

— Huomaa paikallisten ja kansallisten viranomaisten antamat laitteen
turvallista ja asianmukaista kayttoa koskevat maaraykset.

Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten
Puhdista kaikki osat nihkealld kankaalla. Al kdyté pesu- tai hankausaineita
alaka liuottimia. Sailyta laite puhtaassa ja kuivassa paikassa.

Kalibrointi

Mittalaite tulee kalibroida ja testata saé@nndllisesti sen tarkkuuden ja hyvan
toiminnan varmistamiseksi. Suosittelemme kalibroimaan laitteen kerran
vuodessa. Ota sitd varten yhteys laitteen jalleenmyyjaan tai suoraan
UMAREX-LASERLINER-huolto-osastoon.
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Luistamaton kahva
Mittauspyoran vakauttaminen
Lukitusvipu

4 Mittauspyo6rd, ymparys 0,5 m

W N =

0O NOoO W

Mekaaninen laskuri @
Mittaustuloksen poistaminen
Mittaustuloksen poistaminen

Liikkuva osoitin; ilmaisee tarkan

aloitus ja lopetuskohdan

K Mittaustuloksen poistaminen

Mekaanisen laskurin voi nollata nappaimesta 6 painamalla tai vivusta 7.
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F Laitteen kokoontaittaminen
kuljetusta varten

v 2%
N _ﬁ){/
-
El Mittaus seindsti seindin - I - I

1. Aseta mittauspyora seinda vasten. ] ]
@ 2. Kuljeta mittauspy6ra suoraan !
toista seinad vasten.
3. Katso mittaustulos laskurista
ja lisaa siihen pyoran lapimitta.

R + Mittaustulos + R

Pida mittauspyéran varsi samassa kulmassa koko mittauksen ajan,
l jotta saat tarkan mittaustuloksen. Suosittelemme pitdmaan varren
pystysuorassa.

1 Mittaus seindsta pisteeseen - E - _E

1. Aseta mittauspydra seinda vasten. ] ]
2. Kuljeta mittauspy6ra suoraan !
merkitsemaasi pisteeseen saakka.
3. Katso mittaustulos ja lisaa
siihen pyéran sade.

R + Mittaustulos
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H mittaus pisteesta pisteeseen

1. Aseta osoitin (8) ensimmaiseen
pisteeseen.

2. Kuljeta mittauspyora suoraan
toiseen pisteeseen.

3. Katso mittaustulos.

Mittaustulos

Tekniset tiedot tekniset muutokset mahdoliisia. 20W13

Tarkkuus +0,1%
Toiminta-alue 0-9.9999m
Mittauspyoran sade 79,5 mm
Mittauspydran ymparys 500 mm
Yksikot m

Mitat (Lx K x S)

190 x 430 x 145 mm (kokoon
taitettuna) / 245 x 1040 x 100 mm

Paino

1050 g (ilman lisévarusteita)

EY-maaraykset ja hdvittdminen

Laite tayttaa kaikki EY:n sisalld tapahtuvaa
vapaata tavaravaihtoa koskevat standardit.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Leia completamente as instrucdes de uso, o caderno anexo , Indicacoes
adicionais e sobre a garantia”, assim como as informacées e indicacoes
atuais na ligacdo de Internet, que se encontra no fim destas instrucoes.
Siga as indicacoes ai contidas. Guarde esta documentacéo e junte-a ao
dispositivo se o entregar a alguém.

Funcao / Utilizacao

O telémetro rolante mecanico destina-se a utilizacdo em rectas e curvas.

A roda hodométrica mecanica fornece valores de medicao exactos com
medicoes de distancias até 9.999,9 m. O indicador mével fornece a posicdo
exacta inicial e final. O modelo dobravel e o saco de transporte permitem
transportar faciimente o telémetro.

IndicacGes gerais de seguranca
— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade
de aplicacdo dentro das especificacoes.
— Os aparelhos de medicao e os seus acessorios nao sao
@ brinquedos. Mantenha-os afastados das criancas. @
— Né&o é permitido alterar a construcao do aparelho.
—Nao exponha o aparelho a esfor¢os mecanicos,
temperaturas elevadas ou vibracoes fortes.
— Ao transformar para a posicao de transporte, ter cuidado com
o perigo de entalo.
— Evitar humidade e areia, limpar bem a seguir ao uso.
— Por favor observe as normas de seguranca das autoridades locais
e/ou nacionais relativas a utilizacdo correta do aparelho.

Indica¢oes sobre manutencao e conservagao

Limpe todos os componentes com um pano levemente humido e evite usar
produtos de limpeza, produtos abrasivos e solventes. Armazene o aparelho
num lugar limpo e seco.

Calibragem

O medidor precisa de ser calibrado e controlado regularmente para garantir

a precisao da funcdo. Recomendamos um intervalo de calibragem de um ano.
Em caso de necessidade, contacte o seu comerciante especializado ou dirija-se
ao departamento de assisténcia da UMAREX-LASERLINER.

B @

®
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1 Punho antiderrapante
2 Bloquear a roda hodométrica
3 Alavanca de retencao

00N o wn

Roda hodométrica com 0,5 m

de perimetro

Contador mecanico @
Eliminar o valor medido

Eliminar o valor medido

Indicador mével para fornecer

a posicao inicial e final

Kl Eliminar o valor medido

O contador mecanico pode ser colocado em zero ao carregar na tecla 6 ou na

alavanca 7.
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El Medicao de parede a parede - E - _E
1. Posicione a roda hodométrica com ] J
@ a parte traseira encostada a parede. ! @
2. Desloque a roda hodométrica

a direito até a segunda parede.
3. Leia o valor medido e adicione
o diametro da roda.

R + Valormedido + R

Para obter um resultado de medicao exacto, mantenha a haste
l de conducao no mesmo angulo durante toda a medicao.
® E aconselhado um alinhamento vertical.

1 Medicao de parede a ponto - E - _E

1. Posicione a roda hodométrica com ] ]
a parte traseira encostada a parede. !
2. Desloque a roda hodométrica
a direito até ao ponto marcado.
3. Leia o valor medido e adicione

o raio da roda. }

R + Valor medido

a0 D
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H Medicdo de ponto a ponto - E -

1. Coloque o ponteiro (8) no primeiro ] ]
ponto marcado. !

2. Desloque a roda hodométrica
a direito até ao segundo ponto
marcado.

3. Leia o valor medido.

Valor medido

Dados Técnicos Sujeito a alteracoes técnicas. 20W13
Precisdo +0,1%
Alcance 0-9.9999 m
Raio da roda hodométrica 79,5 mm
Perimetro da roda hodométrica 500 mm
Unidades m

) _ 190 x 430 x 145 mm (dobrado) /
Dimensoes (L x A x P) 245 x 1040 x 100 mm
Peso 1050 g (sem acessorios)

Disposicoes da UE e eliminacao
O aparelho respeita todas as normas necessarias c €
para a livre circulacdo de mercadorias dentro da UE.

Mais instrucoes de seguranca e indicacdes adicionais
em: http://laserliner.com/info?an=AEU
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Las igenom hela bruksanvisningen, det medféljande haftet “Garanti-
och tilldggsanvisningar” samt aktuell information och anvisningar pa
internetlanken i slutet av den har instruktionen. Folj de anvisningar
som finns i dem. Dessa underlag ska sparas och medfélja enheten
om den ldmnas vidare.

Funktion / anvéndning

Den mekaniska rullavstandsmaétaren ar avsedd for anvandning pa rakstrackor
och i kurvor. Det mekaniska méathjulet levererar exakta matvarden vid avstands-
matning upp till 9.999,9 m. Den rorliga visaren anger den exakta start- och
slutpositionen. Tack vare det ihopféllbara utférandet och transportvaskan

ar avstandsmataren enkel att transportera.

Allmanna sakerhetsféreskrifter

— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.

— Matinstrumenten &r inga leksaker for barn. Forvara dem odtkomligt for barn.

— Det &r inte tillatet att férandra enhetens konstruktion.

@ — Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, @

extrema temperaturer eller kraftiga vibrationer.

—Vid &ndring till transportldge maste risken for klamskador beaktas.

— Undvik om mgjligt fukt och sand, och rengér ordentligt efter anvandning.

— Beakta forebyggande sékerhetsatgarder fran lokala resp. nationella
myndigheter géllande avsedd anvandning av apparaten.

Anvisningar fér underhall och skétsel
Rengér alla komponenter med en latt fuktad trasa och undvik anvéndning av
puts-, skur- och lésningsmedel. Férvara apparaten pa en ren och torr plats.

Kalibrering

Matinstrumentet maste kalibreras och kontrolleras regelbundet for att sékerstélla
noggrannhet och funktion. Vi rekommenderar ett kalibreringsintervall pa ett

ar. Kontakta er aterforsaljare eller vand er till serviceavdelningen pad UMAREX-
LASERLINER.
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Halkfritt handtag
Fastsattning av mathjulet
Lasspak

Méthjul med 0,5 m omkrets

0N W

Mekaniskt rakneverk @
Radering av méatvarde

Radering av matvarde

Rorlig visare for indikering

av startoch slutpositionen

Kl Radering av matvarde

Det mekaniska rékneverket kan nollstallas genom att trycka pa knappen 6 eller
armen 7.
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H Ihopfallning infor transport

El Matning mellan tva vaggar

1. Stall mathjulet med hjulets
@ bakkant mot vaggen.
2. Koér mathjulet rakt fram till
den andra vaggen.
3. Las av matvardet och lagg
till hjulets diameter.

R + Matvarde + R

For att fa ett noggrant matvarde maste styrstdngen hallas i samma
s vinkel under hela matningen. En lodrat uppriktning rekommenderas.

1 Matning fran en véagg
till en punkt

1. Stall méathjulet med hjulets
bakkant mot vaggen.

2. Koér mathjulet rakt fram till
den markerade punkten.
3. Las av matvardet och lagg

till hjulets radie.

P
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H Maétning mellan tva punkter - It -

1. Stéll visaren (8) pa den forst
markerade punkten.

2. Kor mathjulet rakt fram till
den andra markerade punkten.

3. Las av matvardet.

Matvarde
Tekniska data tekniska 4ndringar férbehalls. 20W13
Noggrannhet +0,1%
Rackvidd 0-9.999,9 m
Mathjulets radie 79,5 mm
Mathjulets omkrets 500 mm
Enheter m
. . 190 x 430 x 145 mm (ihopfalld) /
@® Matt (B x H x D) 245 x 1040 x 100 mm @
Vikt 1050 g (utan tillbehor)

EU-bestammelser och kassering

Apparaten uppfyller alla nédvandiga normer c €
for fri handel av varor inom EU.

Ytterligare sdkerhets- och extra anvisningar pa:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet
«Garanti- og tilleggsinformasjon» samt den aktuelle informasjonen
og opplysningene i internett-linken ved enden av denne bruks-
anvisningen. Fglg anvisningene som gis der. Dette dokumentet
ma oppbevares og leveres med dersom instrumentet gis videre.

Funksjon / bruk

Den mekaniske avstandsmaler med hjul for bruk pa rette strekninger og

i svinger. Det mekaniske malehjulet som gir ngyaktige maleverdier ved
avstandsmalinger pa inntil 9.999,9 m. Den bevegelige viseren angir ngyaktig
start- og sluttposisjon. Avstandsmaleren kan slas sammen og leveres dessuten
med transportveske som gjar den enkel & transportere.

Generelle sikkerhetsinstrukser
— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel
Bruksformal og innenfor spesifikasjonene.
— Maleinstrumentene og tilbehgret er intet leketay for barn.
@ De skal oppbevares utilgjengelig for barn. @
— Det ma ikke foretas konstruksjonsmessige endringer pa apparatet.
— Apparatet ma ikke utsettes for mekanisk belastning, ekstreme
temperaturer eller sterke vibrasjoner.
—Ved endring til transportposisjon ma du vaere oppmerksom pa klemfare.
— Unnga fuktighet og sand sa langt som mulig, og rengjer grundig etter bruk.
— Folg sikkerhetsforskriftene for fagmessig bruk av apparatet fra lokale
og nasjonale myndigheter.

Informasjon om vedlikehold og pleie
Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unnga bruk av pusse-,
skurre- og lgsemidler. Oppbevar apparatet pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleinstrumentet ma kalibreres og kontrolleres regelmessig for & garantere
neyaktigheten og funksjonen. Vi anbefaler et kalibreringsintervall pa ett ar.
Ta kontakt med din forhandler i denne sammenhengen, eller henvend deg
til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.
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Sklisikkert handtak

Fastgjering av malehjulet
Lasehendel

Malehjul med 0,5 meters omkrets

0N W

Mekanisk telleverk

Slette maleverdi

Slette maleverdi
Bevegelig viser som angir
start- og sluttposisjon

E Slette maleverdi

Det mekaniske telleverket kan nullstilles ved a trykke pa knappen 6 eller
spaken 7.

nual_RollPilot_S6_Rev20W13.indd 47

l

01.04.20 13:3



El Maéling fra vegg til vegg

1. Still malehjulet med hjulet
mot veggen.

2. Beveg malehjulet rett fremover
til den andre veggen.

3. Les av méleverdien og legg til
hjulets diameter.

R + Maleverdi + R

For & oppna et ngyaktig maleresultat, ma feringsstangen fares
l i samme vinkel under hele maleoperasjonen. Det anbefales &
holde faringsstangen loddrett.

B Maling fra vegg til punkt - It -
1. Still malehjulet med hjulet ] ]
mot veggen. !

2. Beveg malehjulet rett fremover
til det markerte punktet.

3. Les av maleverdien og legg
til hjulets radius.

R + Maleverdi

a8 (©
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H Maling fra punkt til punkt - It -

1. Still pekeren (8) pa det forste
markerte punktet.

2. Beveg malehjulet rett fremover
til det andre markerte punktet.

3. Les av maleverdien.

Maleverdi

Tekniske data pet tas forbehold om tekniske endringer. 20W13

Noyaktighet +0,1%
Rekkevidde 0-9.9999 m
Radius malehjul 79,5 mm
Malehjulets omkrets 500 mm
Enheter m
® |wemo 10 B e |
Vekt 1050 g (uten tilbehar)

EU-krav og kassering

Apparatet oppfyller alle nadvendige normer c €
for fri samhandel innenfor EU.

Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon
pa: http://laserliner.com/info?an=AEU
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan ,Garanti ve Ek Uyarilar’ defterini
ve de bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz
aktel bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan talimatlari
dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve cihaz elden
¢ikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Fonksiyon / Kullanim

Mekanik tekerlekli mesafe olcer, diiz yerlerde ve egrilerde yapilan calismalar
icin 6ngorilmustir. Mekanik 6lctim carki 9.999,9 m'‘ye kadar olan mesafe
Olctimlerinde tam ve dogru degerler verir. Hareket edebilen gostergesi ise
Olctim esnasinda kesin baslangic ve son noktasini belirtmektedir. Katlanabilir
modeli ve tasima cantasi sayesinde 6lciim cihazinin tasinmasi ¢ok kolaydir.

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik
Ozellikleri dahilinde kullaniniz.

— Olctim cihazlari ve aksesuarlar cocuk oyuncaklari degildir.

@ Cocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz. @

— Yapisal acidan cihazin degistiriimesi yasaktir.

— Cihazi mekanik yuklere, asiri sicakliklara veya siddetli
titresimlere maruz birakmayiniz.

— Tasima konumuna getirirken sikisma tehlikesine dikkat edin.

— MUmkin oldugunca nem ve kumdan uzak tutun, kullanimdan
sonra iyice temizleyin.

— Cihazin uygun kullanimi ile ilgili yerel ya da ulusal gecerli gtivenlik
duzenlemelerini dikkate aliniz.

Bakima koruma iglemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendiriimis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama
ve ¢dzict maddelerinin kullanimindan kacinin. Cihazi temiz ve kuru bir yerde
saklayiniz.

Kalibrasyon

Olctim hassasiyetini ve islevini korumak icin 6lciim cihazinin diizenli olarak
kalibre ve kontrol edilmesi gerekmektedir. Kalibrasyon araliklarinin 1 yil olmasini
tavsiye ediyoruz. Saticinizla iletisime gegin veya UMAREX-LASERLINER'in servis
bolumune basvurun.

0 @

®
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5 Mekanik sayag
@ 6 Olcum degerini sil @
1 Kaymaz kulup 7 Olciim degerini sil
2 Olgtim carkini sabitleyin 8 Baslangic ve son noktasini
3 Kilitleme kolu belirleyen hareket edebilen
4 0,5 m kapsaminda 6lctim carki gosterge

[ Olciim degerini sil
Mekanik sayag, tus 6'ya basildiginda ya da manivela 7 ile sifirlanabilir.

l
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A Tasimak icin katlayin

El Duvardan duvara 6l¢iim

1. Olcuim carkini, carkin arka tarafinin
@ duvara gelecegi sekilde duvara
yerlestiriniz.
2. Olctim carkini diimdiiz ikinci
duvara kadar hareket ettiriniz.
3. Olcim degerini okuyunuz } !
ve carkin capini buna ekleyiniz. R + Olctim degeri  + R

Kesin bir 6lctim degeri elde edebilmek icin, kilavuz kolun tim
l Olcim suresince ayni agida tutulmasi gerekir. Dikey sekilde ayarli
tutulmasi onerilir.

B Duvardan noktaya 6l¢iim - E -

1. Olctim carkini, carkin arka tarafinin
duvara gelecegi sekilde duvara
yerlestiriniz.

2. Olctim carkini dimduiz isaretlenen
noktaya kadar hareket ettiriniz.

3. Olctim degerini okuyunuz ve
carkin yaricapini buna ekleyiniz. R + Olctim degeri

2 @
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RollPilot S6
H Noktadan noktaya él¢iim - It -
1. ibreyi (8) isaretlenen ilk noktaya
yerlestiriniz.

2. Olctim carkini diimduiz isaretlenen
ikinci noktaya kadar hareket ettiriniz.
3. Olctim degerini okuyunuz.

Olciim degeri

Teknik ézellikler Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 20W13

Hassasiyet +0,1%
Erisim alani 0-9.9999m
Olctim carki yari capl 79,5 mm
Olctim carkinin kapsami 500 mm
Birim ayari m
® | wawro R I
Agirlik 1050 g (aksesuari bulunmaz)

AB Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti c €
icin gecerli olan tim gerekli standartlarin
istemlerini yerine getirmektedir.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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TMOHOCTBIO MPOHTITE MHCTPYKLMIO MO SKCMyaTaLmm, Npuiaraembiii MpocrekT
MHdopMaLms o rapaHTVn 1 AOMONHUTENbHbIE CBEAEHMS”, @ TAKKe NOCIEAHIOn
VNH(hOPMALMIO 1 yKa3aHns, KOTOPble MOXHO HaMTM MO CCbISKe Ha CauT,
NPVBELAEHHON B KOHLIE 3TOW MHCTPYKLMIL. CODNoAaTh COAepsKalLMecs B 3TUX
[IOKYMEHTax yKasaHus. TOT AOKYMEHT ClieflyeT XpaHUTb 1 Npu nepeaade
npvbopa ApyriM Nosb30BaTensaM nepeaasatb BMECTE C HUM.

HasHaueHue /MpMeHeHne

MexaHu4eckoe n3mepuTenbHOe Koneco-KypBrMETP NpefHa3HaveHo AN NprYMeHeH s

Ha NPAMBbIX 1 KPUBOMMHENHbIX yHacTkax. MexaHn4eckoe 13mMepuTenbHOe Koneco Bblaaet
TOYHble Pe3ynbTaThl U3MEPEHNI Ha PACCTOSHMUSAX A0 9.999,9 M. INpK 3TOM NOABUXKHbIV
KypCop 3a4aeT TO4HYIO Ha4abHYIO 1 KOHEYHYI0 TouKy. bnarogaps cknagHoMy UCMONHEHWIO
1 CYMKe ANs TPaHCMOPTUPOBKM NPUBOP A4S U3MEPeHVs paccTosiHWS yaobeH npu
nepeso3ke.

06u.w|e YKa3aHus nNo TeXxHuke Ge3onacHocTn

— Mprbop MCNONb30BaTh TOMBKO CTPOTO MO Ha3HaYeHWIo 1
B Mpefenax ycroBui, ykasaHHbIX B crieuuduKkaLmn.

~ V13MepuTenbHble Nprbopbl 1 NPUHAANEXHOCTU K HUM - He UrpyLLKa.
WX cnefyet XpaHWTb B HELOCTYMHOM AJ1s AETEN MecTe.

@ — BHeceHwe N3MeHeHW B KOHCTPYKLMIO Mprbopa He [omnycKaeTcs. @

— He nogepratb Npybop AeNCTBIIO MEXaHNYECKNX HArpy30K,
NOBbILLEHHbBIX TEMMEPATYP UM MOLLHbIX BUOpaLMIA.

— Mpu cKnadblBaHUW YCTPOMCTBA (Hanpymep, Ans TPaHCMOPTUPOBKM)
CYLLECTBYET ONACHOCTb 3aLleMmeHus.

- He fonyckaTb nonagaHns Bnary 1 necka, Nocie 1Cnonb3oBaHns
TLLATENBHO O4MLLAT.

— Obs3aTenbHO cobniofaTs Mepbl NPefOCTOPOXKHOCTY, MPEAYCMOTPEHHbIe
MECTHBIMM MW HALWMOHANbHBIMM OpraHaMm Haf30pa U OTHOCSLLMECS
K HaZnexallemy npumeHeHuio nprbopa.

NHdopmaums no o6ciy>KMBaHMIO U yXoay

Bce KOMMOHEeHTbI o4mMLaTh cerka BNaXHoOW Caﬂ(peTKOl;\; He NCNoJib30BaTb YNCTSALLNE
CpefcTBa, abpasviBHble MaTepumarbl U pacTBOPUTENN. TPUBOP XpPaHWTbL B HACTOM U
CyXoMm MecTe.

Kanubposka

[1ns obecriedeHns TOHHOCTN Pe3ynLTaToB M3MEPEHWN 1 yHKLIMOHANBHOCTL ClieayeT
perynapHo NPOBOAWTb KannbPoBKY 1 NPoBepPKY 13MepuTenbHOro nprbopa. Mbl
pekoMeHayeM NPoBOAMTL KanMOPOBKY C NePUOANYHOCTLIO Pa3 B rof. Bbl MoxeTe
MONy4UTh KOHCY LTaLMIO MO 3TOMY BOMPOCY Y Ballero NnpofasLa vnu CoTpyAHUKOB
cnyx6bl nogaepxk UMAREX-LASERLINER.

54 RO

®
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RollPilot S6

MexaHn4Yeckmm cHeTHmK @

5
1 Heckonb3sas pyyka 6 YaaneHue nokasaHum
2 Duikcaums MepHoro Koneca 7 YoaneHue nokasaHui
3 CronopHbIn pbiyar 8 ToABMXKHbIV Kypcop Ans ykasaHust
4 MepHoe koneco ¢ nepumetpom 0,5 meTp Ha4anbHOWM 1 KOHEYHOW TOYKM

Kl YnaneHue nokasanun

MexaHN4YeCKMN CHETYNK MOXKHO 0BHYNINTL HaxaTneM KHOMKM 6 1A pbidara 7.

l

/
Y - )
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E] N3mepeHue oT cTeHbl A0 CTeHbI - e

N

. MpuncTaBnTb N3MepUTENbHOE KONECo ! |
3a[jHeN CTOPOHOM K CTeHe.
@ 2. MpoBecTv 13MepuTenbHOEe Koneco
Mo NPSIMOV JO BTOPOW CTEHBI.
. CHsATb NokasaHns 1 NpnbasuTb
ZnameTp Koneca.

w

R 4+  V3mepeHHoe . R
3HaYeHve

[Ins nony4eHns TOHHOrO pe3ynbrata M3MEPEHUIN HanpPaBSIOLLYIO LUTaHry
I Ha NPOTSXEHWIN BCEro M3MEPEHMS HEODXOAMMO BECTN BCErfa Nog, O4HNM

O W TEM Xe YITIOM. PeKomeH,uyeTca BepPT/KaJlbHOE pacronoxeHue.

1 NamepeHMe OT cTeHbl 4,0 TOUKM -k -k

1. MNprcTaBnTb M3MepUTENBHOE KONeco ) |
3a4HelN CTOPOHOW K CTeHe.

2. MpoBecTv 13MepuTenbHOEe KoNeco
no NPSIMOV O OTMEYEHHOW TOYKM.

3. CHATb NoKasaHWs 1 NprbasnTb
paauyc Koneca.

R 4+  V3mepeHHoe
3HaYeHve
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RollPilot S6

B I/IsmepeHme OT TOYKU A0 TOYKN 2

1. BbicTaBWTb yKa3aTens (8) Ha nepayio
OTMEYEHHYIO TOHKY.

2. MNpoBecTr n3MepuUTeNbLHOE KONeco rno
NPAMOW A0 BTOPOW OTMEYEHHOW TOYKM.

3. CHATb NOKasaHwus.

M3mepeHHoe
3HaveHne
TexHun4yeckne XapaKTepucrtnukun
MoANeXMNT TeXHUYECKUM U3MeHeHVsMOe3 NpeBapuTenbHOro UsBelleHus. 20W 13
To4HOCTb +0,1%
Papuyc pencrams 0-9.9999m
MepHoe koneco Ans 79.5 MM
onpeneneHns pagnyca
MepumeTtp MepHOro Koneca 500 mm
EOVHWLUBI 3MepeHus M
gg 190 x 430 x 145 MM (B ClIOXXEHHOM @
Pasmepbi (LU x BxT) nonoxenun) / 245 x 1040 x 100 Mm
Bec 1050 g (6e3 KomnaeKTyoLwmx
NpUHaLNEXHOCTEN)

MpaBuna n Hopmbl EC n ytunusaumns

MprBOp BbIMOMHSAET BCE HEOOXOAVMbIE HOPMbI, PEFNAaMEHTUPYIOLLME c €
cBOOOAHBIN TOBapoobopoT Ha Tepputopum EC.

[pyrvie npasuna TexH1Ky 6e30nacHoCTV 1 AOMONHUTENbHbIE
VHCTPYKLMM cM. no agpecy: http://laserliner.com/info?an=AEU
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YBaXKHO Mpo4MTaiTe IHCTPYKLLIO 3 ekcryaTaLii Ta bpolypy «IHbopMaLis
Npo rapaHTii Ta AOAATKOBI BILOMOCTI», Ika AOAAETLCA, Ta O3HANOMTECh 3
aKTyanbHUMM JaHUMM Ta peKOMeHAALISIMM 33 NMOCUNAHHAM B KiHL L€l
iHCTPYKUi. [LOTPUMYMTECH HACTAHOB, LLO B HWX MICTATLCS. Lle foKyMeHT
36epiratv Ta oKNaLaTM A0 NPUCTPOIO, BifAA0YM B iHLI pyKU.

DyHKLiOHYBaHHS / 3acTocyBaHHs

KoniwaTHmm Bigaanemip npusHadYeHu ons BUMipoBaHHSA AOBXMH NPSAMUX | KPUBKX
NiHiN. MexaHidHe BUMipYe Konila 3abe3nedyye TouHi BUMipK BigctaHi 4o 9.999,9 m.
Mpw LbOMY pyXOMa CTPIfika NMoKa3ye To4He NO4HaTKOBE Ta KiHLEBe MONoXeHHs. 3aBasku
CKNaflaHOMY BMKOHAHHIO Ta TPAHCMOPTHIN CyMLL Bifaanemip nerko nepeHocuTn.

3aranbHi BKasiBku no 6esnewi

— BVKOpPUCTOBYWTE NpUnag BUKIOYHO 3@ NPU3HAYeHHAMMN
B MEXaXx 3aiBNeHNX TEXHIYHNX XapaKTePUCTHK.

— BumMiptoBanbHi npunaam i npunagns 4o HUX — He AUTAYa irpaLuka.
30epiratv y HeOCAXXHOMY A5 AiTen MicLi.

— 3a00pOHSETLCS 3MIHIOBATW KOHCTPYKLLiIO Npunay.

— lMepepobku Ta 3MiHN KOHCTPYKLi Nprnagy He L03BONSIOTLCS, iHaKLe
aHyIoIOTLCS LOMNYCK 10 eKcryaTali Ta CBifoUTBO NPo Ge3neyHicTb.

@ — Mpw cknafaHHi npucTpoto (Hanpuknag, Ans TPaHCMopTyBaHHS) @

icHye Hebe3neka 3aTMCKaHHs.

— Mo MOXMBOCTI He AOMYCKaTX NOTPANSIsIHHSA BOMOM Ta MicKy,
MiC BUKOPUCTaHHS PETENIbHO OYMLLIATH.

- JoTpuMymTecs Hopm Ge3neku, BU3Ha4eHnx MicLieB1MMIN abo aep>kaBHUMM
opraHamu Bram s HanexHoro KOpUCTyBaHHs NPUIafoMm.

IHCTPYKL,ist 3 TeXHIYHOrO 06CNyroByBaHHS Ta Aornaay
BCi KOMMOHEHTU CI1if, O4MLLLYBATM 3BOMOXKEHOIO TKAHWHOIO, YHUKATW 3aCTOCYBaHHS MUIOHMX
ab0o 4nCTAYMX 3aCOBIB, a TaKOX PO34MHHIKIB. 30epiraTii NPUCTPIF Y YUCTOMY, CyXOMY MiCLyi.

KaniGpyBaHHs

[1ns 3abe3neyeHHs TOHHOCTI pe3ynsTaTiB BUMIPIOBaHb | (PYHKLIOHANBLHOCTI Clif, PerynspHo
NPOBOAMNTM KanidpyBaHHs Ta NepeBipKy BUMIpPIOBaNbHOro npunagy. PekomeHayemo
NPOBOANTY KanidpyBaHHS LLOPIYHO. 3 LbOro NPUBOAY B MOXETE 3BEPHYTUCH A0

BaLLOro npoAasLiA abo cniBpobiTHKiB cyx6wm nigTpumk UMAREX-LASERLINER.
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RollPilot S6

5 MexaHiYHMI paxyBanbHUK
@ 1 Hewwmsbka pykoaTka 6 BUMOANEHHS BUMIPSHOTO 3HaYeHHs @
2 CTOMOPIHHSA BAMIPHOro KofliaTth 7 BWOaNeHHs BUMIPSHOrO 3HaYeHHn
3 Baxine dikcaui 8 pyxoMa CTpifnka AN BU3HAYeHHs
4 BUMIipIOBanbHe KOMiLLaTKo MoYaTKOBOrO Ta KiHLEBOro
OKpPY>XHicTio 0,5 M MOMOXEHHS

Kl supaneHHs BumipsiHoro 3HaueHHs

MexaHiYHMI NiHNABHUK MOXHA OBHYINTI HAaTUCKaHHAM KHOMKK 6 abo 3a fLONOMOro

Baxkens 7.

/
<Y
=

L N il
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El Bumip Big ctiHm go critn

1. MpucTaBUTY BUMIipYe Konilla
3aTUANAM L0 CTiHW.
@ 2. MNepeMicTnTV BUMIipYe Konilla
HaBMpPOCTeLb 0 iHLWOI CTiHW.
3. 3unTaTh BUMIpsiHE 3HaYeHHs
Ta fodatv AiaMeTp Koniwa. ‘

R+ BuMipsHe 3HadeHHs + R

LLlo6 oTpMMaTL TOUHWI pe3ynbTaT, MPOTAIOM YCbOro BUMIpIOBaHHS!
I HaNPAMULIO NMOTPIBHO YTPUMYBATK Mif, OAHMM KyTOM. PeKOMEHLYETbCs

O BepTVKaJibHe NOJTOXEeHHS.

1 Bumip Big, cTiHn o0 NeBHOT Toukmn - s K

1. MpucTaBUTY BUMIipYe Konilla ) !
3aTUANAM L0 CTiHW.

2. MNepeMicTnTV BUMIipYe Konilla
HaBMpocTeLb A0 NO3Ha4eHOI TOHKM.

3. 3unTaTh BUMIipsiHE 3HaYeHHs
Ta [odatv pasiyc Konia.

R+ BuMipsiHe 3HaueHHs
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RollPilot S6

5] Bumip Bif, TOUKM [0 TOUKMU -

1. CymictuTi nokaxuwk (8) 3 nepLuoto
No3HaYeHOIO TOHKOIO.

2. MepeMicTnTV BUMIpHe Konillla HaBnpocTeLb
[10 ipYroi Mo3Ha4eHoi TOHKM.

3. 34MTaTN BUMIpsiHe 3HaYeHHs.

BumMipsiHe 3HaueHHs

TexHiuHi AaHi CoxpaHsieTcs Npaso Ha TexHUYeckye vameHeHus. 20W 13

ToYHiCTb +0,1%
[anbHictb 0-9.999,9m
Pagiyc konilatn 79,5 Mm
OKPY>KHICTb BUMIPANBHOTO KonilaTka 500 mm
OpVHWLI BUMiptoBaHHS M
@ TabaputHi posmipn (LI x B x T) ;?1(5) i ?325: ?gé"'&;CKnaﬂeHW) / @
Maca 1050 g (6e3 kKomnnekTyo4oro npunaaas)

HopmatueHi BuUmoru €C 1 ytunisauis

Ller npucTpit 3af,0BONbHSIE BCIM HEOOXiAHM c €
HOpPMaM LLOLO BinbHOro 0biry ToBapis B Mexax €C.

[eTtanbHi BKasiBku Woao Ge3neku i 4oaatkosa iHhopmalis

Ha cauTi: http://laserliner.com/info?an=AEU
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Kompletné si proctéte navod k obsluze, pfilozeny sesit ,,Pokyny pro
zéruku a dodatec¢né pokyny”, aktualni informace a upozornéni v
internetovém odkazu na konci tohoto navodu. Postupujte podle zde
uvedenych instrukci. Tato dokumentace se musi uschovat a v pfipadé
predani zafizenf treti osobé predat zaroven se zafizenim.

Funkce / pouziti

Mechanicky dalkomér s koleckem je urcen pro méreni pfimych i zakfivenych
drah. Mechanické méfici kolecko poskytuje presné hodnoty mérenych
vzdalenosti do 9.999,9 m. Pohybliva rucicka udava presnou startovni

a koncovou polohu. Diky sklddacimu provedeni a prepravni brasné Ize
dalkomér snadno prepravovat.

Vseobecné bezpecnostni pokyny
— PouZivejte pfistroj vyhradné k ur¢enému Ucelu pouziti
v rdmci danych specifikaci.
— Méici pristroje a pfislusenstvi nejsou hrackou pro déti.
@ Uchovavejte tyto pristroje pred détmi. @
— Pristroj se nesmi konstrukéné ménit.
— Pristroj nesmi byt vystaven mechanickému zatizeni,
vysokym teplotdm nebo silnym vibracim.
— Pri prestaveni do dopravni polohy déavejte pozor ohledné
nebezpeci pohmozdéni.
— Pokud mozno zabrarite vlhkosti a pisku. Po pouziti dikladné vycistéte.
— Dodrzujte bezpecnostni opatfeni mistnich resp. narodnich trad
pro spravné pouzivani pristroje.

Pokyny pro udrzbu a osetifovani

Vsechny komponenty cistéte lehce navlh¢enym hadrem a nepouzivejte zadné
Cistici nebo abrazivni prostfedky ani rozpoustédla. Skladujte pristroj na cistém,
suchém misté.

Kalibrace

Pro zajisténi presnosti a funkce musi byt méfici pristroj pravidelné kalibrovan a
testovan. Kalibrace doporucujeme provadét v jednoro¢nim intervalu. Spojte se

s Vasim specializovanym prodejcem nebo vyuZijte servisniho oddéleni spole¢nosti
UMAREX-LASERLINER.
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RollPilot S6
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protiskluzové rukojet
zablokovani méficiho kolecka
aretacni packa

4 méfici kolecko s obvdem 0,5 m

W N =

0N W

mechanické pocitadlo
vymazani nameérené hodnoty
vymazani naméfené hodnoty
pohybliva rucicka pro urceni
startovnf a koncové polohy

K Vymazani naméfené hodnoty

Mechanické pocitadlo se vynuluje stisknutim tlacitka 6 nebo packy 7.
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El Mé&feni od stény ke sténé
1. Postavte mérici kolecko zadni
@ stranou ke sténé.
2. Pohybujte méficim koleckem
pfimo az k druhé sténé.
3. Prectéte zmérenou hodnotu

a prictéte k ni prlimeér kolecka. }

R + Zmérena hodnota + R

Pro dosazeni presného vysledku méreni musi byt vodici ty¢
l vedena béhem celého méreni ve stejném Uhlu. Doporucujeme
kolmou polohu tyce.

B Méreni od stény k bodu - It - It
1. Postavte méfici kolecko zadni J ]
stranou ke sténé. !
2. Pohybujte méficim koleckem
pfimo k oznacenému bodu.
3. Prectéte zmérenou hodnotu

a prictéte k ni polomér kolecka. }

R + Zmérena hodnota

6a (©
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H Méfeni od bodu k bodu - | -

1. Nastavte rucicku (8) na prvni
oznaceny bod.

2. Pohybujte méricim koleckem piimo
k druhému oznac¢enému bodu.

3. Prectéte zmérenou hodnotu.

Zmérena hodnota

Technické parametry Technické zmény vyhrazeny. 20W13

Presnost +0,1%
Dosah 0-9.9999 m
Polomér méficiho kolecka 79,5 mm
Obvod meéficiho kolecka 500 mm
Jednotky m
® | s el
Hmotnost 1050 g (bez prislusenstvi)

Ustanoveni EU a likvidace

Pristroj splfiuje viechny potfebné normy c €
pro volna pohyb zbozi v rémci EU.

Dalsi bezpe¢nostni a dodatkové pokyny najdete na:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Lugege kasitsusjuhend, kaasasolev vihik , Garantii- ja lisajuhised” ja
aktuaalne informatsioon ning juhised kdesoleva juhendi |6pus esitatud
interneti-lingil taielikult 1abi. Jargige neis sisalduvaid juhiseid. Kdesolev
dokument tuleb alles hoida ja seadme edasiandmisel kaasa anda.

Funktsioon / kasutamine

Mehaaniline rattaga kaugusmodtur on ette ndhtud kasutamiseks sirgetel ja
kurvilistel teedel. Mehaaniline mdoteratas annab tapseid modtevaartusi kuni
9.999,9 m kauguste modtmisel. Seejuures naitab liikuv osuti tapse algus- ja
|6ppkoha. Tanu kokkuklapitavale konstruktsioonile ja transpordikotile on
kaugusmaodturi transportimine lihtne.

Uldised ohutusjuhised

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt
selle kasutusotstarbele.

— Mbdteseadmete ja tarvikute puhul pole tegemist lastele
modeldud manguasjadega. Hoidke lastele kattesaamatult.

@ — Seadme ehitust ei tohi muuta. @

— Arge laske seadmele méjuda mehaanilist koormust,
Ulikorgeid temperatuure ega tugevat vibratsiooni.

— Pidage transpordiasendisse imberehitamisel silmas muljumisohtu.

— Valtige voimalusel niiskust ja liiva, puhastage parast kasutamist.

— Palun jérgige kohalike ja riiklike ametite ohutusmeetmeid seadme
asjatundliku kasutuse kohta.

Juhised hoolduse ja hoolitsuse kohta

Puhastage koik komponendid kergelt niisutatud lapiga ja valtige puhastus-,
kaurimisvahendite ning lahustite kasutamist. Ladustage seadet puhtas,
kuivas kohas.

Kalibreerimine

Mboteseadet tuleb mdotmistulemuste tapsuse tagamiseks regulaarselt
kalibreerida ja kontrollida. Me soovitame kohaldada theaastast kalibreerimis-
intervalli. Votke Ghendust oma edasimuijaga voi podrduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.
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RollPilot S6
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Libisemiskindel kdepide
Mobteratta fikseerimine
Fiksaatorhoob

Modteratas Umbermodduga 0,5 m

0N W

Mehaaniline loendusmehhanism @
Modtevaartuse kustutamine

Mootevaartuse kustutamine

Liikuv osuti lahte- ja

|6ppkoha markimiseks

K Méo6tevaartuse kustutamine

Mehaanilist loendurmehhanismi saab klahvi 6 voi hooba 7 vajutades nulli
seada.
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El M66tmine seinast seinani

1. Seadke mddteratas ratta
@ tagakuljega vastu seina.
2. Liigutage modteratas sirgejooneliselt
teise seinani.
3. Lugege modtevadrtus maha

ja liitke ratta 1abiméot. }

R + Maootevaartus + R

l Saavutamaks tapset mootmistulemust, tuleb juhtvarrast kogu modtmise
s ajal sama nurga alla hoida. Soovitatav on vertikaalne véljajoondus.

[l M&6tmine seinast punktini - [ = E

1. Seadke mddteratas ratta ] ]
tagakdljega vastu seina. !

2. Lilgutage mdoteratas sirgejooneliselt
margistatud punktini.

3. Lugege mootevaartus maha

ja liitke ratta raadius. }

R + Maodtevaartus

nual_RollPilot_S6_Rev20W13.indd 68 01.04.20 13:3



H Mé6tmine punktist punktini - It -

1. Seadke osuti (8) esimesele
margistatud punktile.

2. Liigutage modteratas sirgejooneliselt
teise margistatud punktini.

3. Lugege modtevaadrtus maha.

Mobtevadrtus

Tehnilised andmed sstame endale oiguse tehnilisteks muudatusteks. 20W13

Tapsus +0,1%
Mbotepiirkond 0-9.9999m
Mddoteratta raadius 79,5 mm
Mboteratta Uimbermodt 500 mm
Mob6tihikud m
@ MGotmed (L x K x ) ;Z(S) i ?ggg;?gomgrékokkuklapltuna)/ @
Mass 1050 g (lisatarvikuteta)

ELi nduded ja utiliseerimine

Seade tdidab koik noéutavad normid vabaks c €
kaubavahetuseks EL-i piires.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:
http://laserliner.com/info?an=AEU
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Cititi integral instructiunile de exploatare, caietul insotitor ,, Indicatii
privind garantia si indicatii suplimentare” precum si informatiile
actuale si indicatiile apasand link-ul de internet de la capatul acestor
instructiuni. Urmati indicatiile din cuprins. Acest document trebuie
pastrat si la predarea mai departe a aparatului.

Functie / Utilizare

Roata de masurare mecanica este destinata pentru utilizarea in linii drepte
si curbe. Roata de masurare mecanica furnizeaza valori de masurare exacte
la distante de pana la 9.999,9 m. Indicatorul mobil indica pozitia exacta de
pornire si de finalizare. Datorita executiei pliabile si a gentii de transport
roata de masurare se poate transporta simplu.

Indicatii generale de siguranta

— Utilizati aparatul exclusiv conform destinatiei sale
de utilizare cu respectarea specificatiilor.

— Aparatele de masura si accesoriile nu constituie o jucarie.

@ A nu se lasa la indemana copiilor @

— Aparatul nu trebuie sa fie modificat constructiv.

— Nu expuneti aparatul la sarcini mecanice, temperaturi
ridicate sau vibratii puternice.

— La plierea n pozitia de transport atentie la pericolul de strivire.

— Evitati umiditatea si nisipul, dupa utilizare curatati-l temeinic.

— Tineti cont de prevederile de siguranta ale autoritatilor locale resp.
nationale privind utilizarea corespunzatoare a aparatului.

Indicatii privind intretinerea si ingrijirea

Curatati toate componentele cu o laveta usor umeda si evitati utilizarea
de agenti de curatare, abrazivi si de dizolvare. Depozitati aparatul la un
loc curat, uscat.

Calibrare

Aparatul de masura trebuie sa fie calibrat si verificat in mod regulat pentru a
garanta exactitatea si functionarea. Recomandam un interval de calibrare de un
an. Contactati un comerciant specializat si adresati-va departamentului service
UMAREX-LASERLINER.

)
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RollPilot S6

4 Roata masurare cu
circumferinta de 0,5 m

@ 5 Contor mecanic @
6 Stergere valoare masurare
1 Maner antialunecare 7 Stergere valoare masurare
2 Blocarea rotii de masurare 8 Indicator mobil pentru indicarea
3 Levier de blocare pozitiei de pornire si finalizare

Kl Stergere valoare masurare
Sistemul mecanic de contorizare se poate reseta la zero apasand tasta 6 sau

maneta 7.

/
Y - )
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El Masurarea de la perete la perete

1. Asezati roata de masurare cu partea
posterioara a rotii la perete.

2. Deplasati roata de masurare in linie
dreapta pana la al doilea perete.

3. Cititi valoarea masurata si adaugati-o

la diametrul rotii. }

R + Valoare masurata + R

Pentru a obtine un rezultat de masurare exact bara de ghidare
l trebuie condusa in acelasi unghi pe intreg parcursul masurarii.
Se recomanda o aliniere in plan orizontal.

Bl Masurarea de la perete e E e E
la un punct ! i

1. Asezati roata de masurare cu partea
posterioara a rotii la perete.

2. Deplasati roata de masurare in linie
dreapta pana la punctul marcat.

3. Cititi valoarea masurata si adaugati-o }
la raza rotii. R + Valoare masurata

n ®

®
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H Masurarea de la un punct -
la un alt punct

1. Asezati indicatorul (8) la primul
punct marcat.

2. Deplasati roata de masurare
n linie dreapta pana la al
doilea punct marcat.

3. Cititi valoare masurata. Valoare masurata

Date tehnice ne rezervam dreptul sa efectuam modifi cari tehnice. 20W13

Exactitate +0,1%
Raza de actiune 0-9.9999m
Raza roata masurare 79,5 mm
Circumferinta roata masurare 500 mm
Unitati m
@ Dimensiuni (L x Tx A) ;Z(S) i ?gg(;(;ilgomn:nnh(lphat) / @
Greutate 1050 g (fara accesorii)

Prevederile UE si debarasarea

Aparatul respecta toate normele necesare c €
pentru circulat ia libera a marfii pe teritoriul UE.

Pentru alte indicatii privind siguranta si indicatii
suplimentare vizitati: http://laserliner.com/info?an=AEU
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lMpodyeTeTe M3LsIO PHKOBOACTBOTO 3a eKCrIoaTaLys, NpuiioxeHara GpoLuypa
JAPaHLWMOHHM 1 [OMBAHUTENHW MHCTPYKLMK®, KAaKTO W akTyanHata nHbopMaums
1 yKa3aHUsATa B Npenparkata KbM MHTEPHET B Kpasi Ha TOBa PbKOBOACTBO.
CriefiBaiiTe CbabpXKaLUMUTE Ce B TAX MHCTPYKLMW. To31 JOKyMeHT TpsibBa aa

Ob/ie cbxpaHeH v aa Obae NpedafieH Npy NpefaBaHeTo Ha YCTPOMCTBOTO.

dyHkuma / MN3non3BaHe

MeXaHW4HUAT BbPTSLL Ce AMCTaHLMOMETBLP e NpefHa3HayeH 3a 13Mon3BaHe no npaea
TINHUS U B KPUBU. MeXaHWYHOTO M3MEPBATENHO KOMESNO OTYMTA TOYHW CTOMHOCTU OT
13MepBaHe Npu pascroaHms Ao 9.999,9 m. lNpu ToBa ABMXELLMAT ce NokasaneL, Noco4Ba
TOYHaTa HaYasHa 1 KpanHa no3unums. Ypes CroBaLLoTo Ce U3MbIHEHME U TPAHCNOPTHA
YaHTa, ANCTAHLMOMETBPBT IECHO Ce TPaHCMoPTMPA.

O6LUM UHCTPYKLMK 3a Ge3onacHocT

- 113non3Banite ypena eamHCTBEHO CbracHo NpeaHa3HaYeHNeTo
3a ynotpeba B pamMKuTe Ha CreumdukalmmTe.

— VI3MepBaTenHuTe ypeam 1 NprHaLNeXxXHOCTUTE He ca rpadky 3a fela.
[la ce cbxpaHsBaT Ha MSCTO, HEAOCTLIHO 3a Aeua.

— MprnbopbT He TpsibBa fia ce NPOMEHSH KOHCTPYKTUBHO.

- He nognaraiTe ycTPOMCTBOTO Ha MEXaHWYHO HAaTOBapBaHe,

@ TBbPAE BMCOKMN TeMMNepaTypu Ui Ha CUNHKU BUOpaLmn. @

— Mpw NpeycTPONCTBO B TPAHCMOPTHO NOMOXEHWe BHIUMaBanTe
3a OMacHOCT OT NPUTKCKAHE.

- Mo Bb3MOXHOCT NpeoTBPaTABalNTe BMara 1 NACbK, clef, ynotpeba
no4YmcTBauTe fLobpe.

— Mons npuabpKanTe ce KbM MepPKUTE 3a 6e30MacHOCT Ha MeCTH
1 HaLWIOHaMHW OpraHu 3a MPaBMTHOTO M3MOM3BaHe Ha YCTPOACTBOTO.

YKaszaHus 3a TeXHMYeCKo 06cnyXKBaHe 1 NoaApbXKKa

MoymcTBanTe BCUHKIN KOMIOHEHTW C NIEKO HaBMaXHeHa Kbpna v 13bsreanTe 13non3saHeTo
Ha NOYMCTBALLIM 1 abpa3vBHM NpenapaTy 1 pasTBopuTeni. CbXxpaHsaBaiTe ypeaa Ha Yncto
1 CYXO MSCTO.

KanubpupaHe

M3mepBatenHuaT ypes Tpsibea pefoBHO Aa ce kanvbpwipa 1 n3nuTea, 3a Aa ce rapaHTpa
TOYHOCTTa U PYHKLMOHMpPaHeTo. NpenopbyBame MHTepBas Ha kanvbpupaHe oT efHa
rofunHa. Bnesre BbB Bpb3ka C Balums annbp nnv ce 0ObpHeTe KbM CepBU3HIS OTAEN Ha
UMAREX-LASERLINER.
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RollPilot S6

4  i3mepsaTenHo koneno ¢ 0,5 M 0bxBaT
@ 5 MexaHuyeH 6posy @
1 Hennb3raia ce pbyka 6 V3TprBaHe Ha M3MepeHa CTONHOCT
2 HactpowvBaHe Ha 13MepBaTeIHoTO 7 13TpriBaHe Ha M3MepeHa CTOVHOCT
koneno 8 [logBuxeH nokasanel, 3a NOCoYBaHe
3 JlocT 3a 3acTonopsBaHe Ha HadasHa v KpaviHa no3uums

Kl WstpusaHe Ha nsmepeHa cromHoct

MexaHWU4YHUAT Bposy MOXe Aa Cce HynMpa Ypes HaT1ckaHe Ha ByToH 6 1nn noct 7.
< @y“
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1 CroeaHe 3a TpaHcnopT

B I/I3mepBaHe OT CTéHa A0 CTeéHa

1. MocTaBeTe M3mepBaTenHOTO Koneno
CbC 33fiHaTa CTpaHa KbM CTeHaTa.
@ 2. MpewmecTeTe N3MepBaTENIHOTO KONeno
no npasa NIMHWA [0 BTOpaTa CTeHa.
3. OT4eTeTe M3MepeHaTa CTOMHOCT
1 fobaBeTe iMaMeTbpa Ha KONenoTo.

R+ W3mepena cronHoct + R

3a pa nony4uTe To4Ha n3mepeHa CTOVHOCT, BOAELLMAT N1OCT Tpﬂ6Ba ha ce
I BOAM MOL NOCTOSHEH bIb/l MO BPEME Ha LANOTO M3MepBaHe. MpenopbynteniHa

O € BepTuKasiHa opreHTaumna.

El N3mepBaHe OT cTeHa A0 To4Yka

1. MNocTaBeTe N3MepBaTeNHOTO Koneno
CbC 33[iHaTa CTpaHa KbM CTeHaTa.
2. MpemecTeTe N3MepBaTENIHOTO KOMeno
no Npasa NIMHWA [0 MapKrpaHaTa To4ka.
3. OT4eTeTe M3MepeHaTa CTOMHOCT
1 fobaseTe pafimyca Ha KONenoro.
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RollPilot S6

5] N3mepBaHe OT TOYKa A0 TOUYKa 2 K -

1. MocTaBeTe cTpenkata (8) Ha Nbpeata
MapKu1paHa Touka.

2. MNpemecTeTe 13MepBaTENHOTO
Koneno no npaea IMHKA 1O BTOpaTa
MapKu1paHa CTOMHOCT.

3. OT4MTaHe Ha M3MepeHaTa CTOMHOCT.

M3mepeHa cTromHocT

TexHNYeCKN XapaKTEPUCTUKM 3anassa ce npasoro 3a TexHyHeckn vsmererms. 20W13

TouHoCT +0,1%
Obcer 0-9.999,9m
Papnyc namepsartenHo koneno 79,5 Mm
ObxBaT Ha 13MepBaTENHOTO KOMEeNno 500 mm
EguHmun M
190 x 430 x 145 MM (crbHaT
@ Pasmepy (L x B x 11 245 %1040 x 100 Ml\i V ®
Terno 1050 g (6e3 npurHaanexHocTv)

EC-pa3nopenbu u nsxebpnsiHe

Vpe,ubT M3NbJIHABa BCUYKN HeO6XOﬂMMM CTaHOapT ‘ €
3a CBO60,D,HO ABVOKEHWe Ha CTOKW B paMKUTe Ha EC.

OlLie MHCTPYKLMM 33 6e30MacHOCT 1 LOMbAHUTENHN
yKa3aHws LLe HamepuTe Ha afpec:
http://laserliner.com /info?an=AEU
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AlaBAEOTE TPOOEKTIKA TIG 08NYIES XPrONG, TO cuvnupévo Texog, Eyyunon kat
TPOOOETEG UMTOSEIEEIC” KABWG KAl TIG TPEXOUTEG MANPOPOPIEC Kat UTTOSEIEEIC oTOV
0OUVEECO SLASIKTUOU OTO TENOG AUTWV TWV 0SNYIWV. TNPEITE TIG AVAPEPOUEVEG
odnyiec. Autég ol 08nyieg Ba mpémel va @uhaccovTal Kat va mapadidovtat padi

€ TN CUOKEUK) OTOV EMOUEVO XPHOTN.

M&erroupyia / xprion

O UNXAVIKOG TPOXOG METPNONG AMTOOTACEWY TTIPOOPICETAL VIO LETPHOELG OF VOEIEC KAl
KAUTUAECSIa8pOpEC. O PNXavIKOG TpoxdG HETpnong Sivel akpIBeiC TIHEG péTpnong o€
UETPNOELG AMOOTACEWVY £w¢ 9.999,9 m. O peTaKIVOUpEVOG SeikTng Seixvel TapdAnAa
Vv akpiPri B€on évapéng Kat TEPUATIONOU TNG HETPNONG. Xdpn OTNV MTUGOOMEVN
KOTOOKELH TOU Kal TNV 181K OiKN LETAQOPAG TOU PETAPEPETAL EVKOAA.

Fevikég urrodeieig acpaleiag
— XPNOIUOTIOLETE TN CUOKEUH OTTOKAEITTIKA CUUPWVA UE TOV
OKOTIO XPrioNG EVTOG TWV TIPOSIAYPAPWV.
— Ol oUOKEUEG Kalt 0 eE0TAICHOG Sev givat Tratyvidt. Na puAdooeTat pakptd amd maidid.
— Agv EMTPEMETAL N KATAOKEVAOTIKI TPOTIOTIOINON TNG OUOKEVAG.
— Mnv eKBETETE TN CUOKELH OE UNXAVIKI KaTamévnon,

@ TIOAU LYNAEG BepOKPATieG 1} évTOVoug KpadaooUG. @
—'Otav KAEIVETE TOV ZUOKEUN Y10 VOl TOV HETAPEPETE UTIAPKEL KIVOLVOG TNG CUVTPIBAG.
— ATTO@QEUYETE TNV LYPATIA KAl TNV APHO Kol KaBapiCeTé Tov KaAd PETA T Xprion.
—Tnpeite Ta HETPA AOPANEING TOTTIKWV Kal EBVIKWV apXwV yla TV

evOedelypévn Xprion TG CUCKEVNAG.

Od8nyigg OXETIKA ME TN GUVTIPNON KAl PPOVTISa
KaBapilete OAa Ta OTOIKEIQ PE Eva ENAPPWG UYPS TTAVI KAl AITOPEVYETE TN XPHoN SPACTIKWY
KaBapIoTIKWV Kat SIGAUTIKWV péowv. ATTOBNKEVETE T CUOKEUN O€ évav Kabapo, Enpd xwpo.

BaBuovounon

H ouokeun pétpnong mpémet va Babuovopeital Kat va eENEYXETAL TAKTIKA, Yia va Stao@alieTat
n akpifela kat n Aerrovpyia PETpnong. TUVICTOUUE éva StaoTtnua Babpovopunong evog

£TOUG. ETIIKOIVWVIOTE HE TO TOTTIKO EI8IKS KATAoTNHA i} armeuBuvOeiTe 0TO TUAHA GEPRIC

NG UMAREX-LASERLINER.
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RollPilot S6

T

@ 5 HNXavIKOG LETPNTAG @
1 AvtiohoOntikn Aapn 6 Alaypa@n TIUAG METPNONG
2 AKvVNTomoinon TPoXoL HETPnong 7 Aaypa@n TIHAG HETPNONC
3 Mox\dg acpahiong 8 MetakivoUuevog Seiktng Béong
4  Tpoxog pétpnong pe 0,5 m mepipeTpo £vapéng Kal TepUaTiopol

Kl Awaypagn Tiprg pétpnong

O PNXaVIKOG LETPNTAG UITOPE( va emavagePBei 0To undév pe mATNUA Tou TTARKTPOU 6 1} Tou
poxAou 7.

Sy

#

P :
L N i
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El Mérpnon ané toixo o« Toixo

1. TomoBeTOTE TOV TPOXO HETPNONG LE TNV
Tiow TTAEVPA TOU TPOXOU OTOV TOIXO.
@ 2. METOKIVAOTE TOV TPOXO HETPNONG eUBEia
£w¢ Tov SeUTEPO TOIXO.
3. AloBAoTe TNV T PéTpnong Kal mpooBéoTe
™ SIdpETPO TOU TPOXOU. ‘

R + TwAipétpnonc + R

lNa va emruxeTe €va akpIBEG amoTéNeopa péTpnong, Ba mpémel va €xel
I n kaBodnynTikn paRSog Katd T SidpkKela OANG TNG HETPNONG TNV iS1a ywvia.

" E8W ouviotdtal pia Katakopuen katevbuvon.

Il Métpnon and toixo o onueio s K s K

1. TOmOBETHOTE TOV TPOXO METPNONG HE TNV ! !
Tiiow TTAEUPA TOU TPOXOU OTOV TOIXO.

2. METAKIVAOTE TOV TPOXO HETPNONG EVBEia
£WC¢ TO ONUEIWMEVO ONUEiO.

3. AloBAoTe TNV TIA PéTpnong Kal TpooBéaTe
TNV aKTiva Tou TpoxoU.

R+  Tin pétpnong
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RollPilot S6

H Métpnon ané anpsio o< onpsio s K s K

1. TomoBetrioTe Tov SeikTn (8) oTO MPWTO
ONMEIWNEVO ONUEio.

2. MeTaKIVAOTE TOV TPOXO HETPNONG EVBEia
£€wG TO SEVTEPO ONUEIWHUEVO ONE(O.

3. AlafaoTe TNV T pétpnong.

T pétpnong

TEXVle XAPAKTNPIOT KA Me £m@UNagN TEXVIKOV alaywv. 20W13

Akpifeia +0,1%
Eppéreia 0-9.9999m
AkTiva TpoxoL pétpnong 79,5 mm
MNepipeTpog TpoxoL pétpnong 500 mm
Movadeg m
@ Awaotaoelg (Mx Y x B) ;Z(S) i ‘1‘32(;( )3 ;I(S)(;n r:] n’:oe obprtuEn)/ @
Bdpog 1050 g (xwpic aeooudp)

Kavoviopoi EE kat améppupn

H ouokeur) mAinpoi 6A\a Ta avaykaia mpdTuTa yia TV c €
€NeLOePN KUKANOPOPIa TIPOTOVTWY EVTOC TNG EE.

Mepartépw umodeielc aopaleiog kat mMpdoBeteg umodei&elg
otnv otooelida: http://laserliner.com/info?an=AEU
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SERVICE

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner —

MohnestraBe 149, 59755 Arnsberg, Germany
Tel.: +49 2932 638-300, Fax: +49 2932 638-333
info@laserliner.com

Umarex GmbH & Co. KG
Donnerfeld 2

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 638-300, Fax: -333
www.laserliner.com
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